
Chapitre II : Résolution des systèmes 
d’équation linéaires par
des méthodes directes.



2.1 Introduction
Les systèmes d’équations linéaires sont associés à beaucoup de

problèmes en sciences de l’ingénieur et en sciences fondamentales,
ainsi qu’à des applications des mathématiques en sciences sociales
et dans les études quantitatives aux problèmes de commerce et
d’économie. Dans les sciences de l’ingénieur les systèmes
d’équations linéaires (ou non linéaires) trouvent leur application,
par exemple, dans la détermination des :

• Contraintes et déplacements dans des structures mécaniques 
chargées.

• Courants et tensions dans des réseaux électriques.
• Débits de chaleur dans des réseaux de chauffage.
• Coefficients de régression par la méthode des moindres carrés.
• La solution numérique d’équations différentielles partielles.
• La solution optimale en programmation linéaire.







• Les méthodes directes (ou méthodes exactes): 
ce sont des algorithmes qui conduisent à une 
solution après l’exécution d’un nombre fini 
d’étapes et sans les erreurs d’arrondi, cette 
solution serait la solution exacte du système 
linéaire.

• Les méthodes programmées pour ce chapitre 
ce sont la méthode de Cramer et la méthode 
d’élimination de Gauss.
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Fin chapitre 2


